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Juristische Fachkonferenz 2021

Kinstliche Intelligenz als Schltssel fir mehr Verkehrssicherheit
Brauchen Autos jetzt GroBhirn, Stammhirn und Rickenmark?

Berlin, 21. September 2021

Timo Woopen

Institut fur Kraftfahrzeuge (ika)
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Die Stufen der Automatisierung
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Funktionen eines automatisierten Fahrzeugs k@
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Kinstliche Intelligenz als abstraktes Konzept ka | ™

Klunstlich:

Von Menschen gemacht oder produziert und nicht natirlich vorkommend.

Intelligenz:

Fahigkeit, Ziele in verschiedensten Umgebungen zu erreichen
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Kinstliche Intelligenz als abstraktes Konzept ka | ™

Kunstlich:

Von Menschen gemacht oder produziert und nicht nattrlich vorkommend.

Intelligenz:

Fahigkeit, Ziele in verschiedensten Umgebungen zu erreichen

Klnstliche Intelligenz:

Die Fahigkeit eines vom Menschen geschaffenen Agenten,
Ziele in einer grof3en Auswahl von Umgebungen zu erreichen.



Uberblick Uber Kunstliche Intelligenz

Artificial Intelligence (Al)

Klunstliche Intelligenz: Untersuchung intelligenter
Agenten, die ihre Umwelt wahrnehmen und
MalRnahmen ergreifen, die ihre Erfolgschancen
erhohen

Machine Learning (ML)
Eine Reihe von Methoden, die es einem Algorithmus
ermdglichen, aus Daten zu lernen

Representation Learning

Eine Reihe von Methoden, die es einem Algorithmus
ermoglichen, Reprasentation (Merkmale) von
Rohdaten zu lernen

Deep Learning
Eine dieser Methoden, die es einem Algorithmus
ermoglicht, Merkmale von Rohdaten zu lernen
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MIT 6.S094: Deep Learning for
Self-Driving Cars, 2018



Kinstliche Neuronale Netze ke | I
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https://upload.wikimedia.org/wikipedia/commons/4/44/Neuron3.png
Die Idee:

= Die erlernte Funktion g wird durch ein Netz definiert, das aus Knoten und gewichteten Kanten besteht
(gewichteter Graph).

= Die Knoten sind in Schichten (layer) strukturiert
= Es gibt eine Eingabeschicht, eine Reihe von versteckten Schichten und eine Ausgabeschicht

= |nspiriert von biologischen Nervensystemen mit Neuronen (Knoten) und Synapsen (Kanten) zwischen
Neuronen



Von Kl zu maschinellem Lernen

ICNet for Real-Time Semantic Segmentation

on High-Resolution Images

Hengshuang Zhao! Xiaojuan Qi' Xiaoyong Shen! Jianping Shi? Jiaya Jia!
I'The Chinese University of Hong Kong 2SenseTime Group Limited

Each frame in the video is processed independently at the rate of 30 fps on a 1024*2048 resolution image.



https://www.youtube.com/watch?v=qWl9idsCuLQ&

RWTHAACHEN
UNIVERSITY

Mechatronische Architektur ka
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Kontakt |

Timo Woopen, M.Sc. RWTH

Forschungsbereichsleiter Fahrzeugintelligenz & Automatisierten Fahren

Institut fur Kraftfahrzeuge (ika)
RWTH Aachen University
Steinbachstral3e 7

52074 Aachen

Telefon +49 241 80 23549
Fax +49 241 80 22147

E-Mail timo.woopen@ika.rwth-aachen.de
Internet  www.ika.rwth-aachen.de

#615 - 21two0032.pptx Folie Nr. 10  21.09.2021 © ika 2021 - All rights reserved



